




















AUTOMATIZACIJA U PROMETU – TEME ZAVRŠNIH RADOVA 

 

1. Pneumatika u automatizaciji 

2. Hidraulika u automatizaciji 

3. Planiranje, organiziranje, vođenje i kontrola prometa 

4. Inteligentni sustavi upravljanja prometom 

5. Primjena ekspertnih sustava u sustavima upravljanja i nadzora na brodu 

 

Slaven Pehar 

Zadar, 27. siječnja 2014. 



Organizacija rada i upravljanje na brodu: 

1. Organizacija rada na brodovima za prijevoz kemikalija 

2. Postupanje u slučaju izvanrednih okolnosti na brodovima koji prevoze opasni teret 

3. Dužnosti i odgovornosti i članova posade na trgovačkim brodovima 

4. Organizacije radnih timova na brodu prema  MUSTER listi 

5. Organizacija i radni postupci kod napuštanja broda 

Izv.prof.dr.sc. Toni Bielić 



Automatizacija u prometu, Prof. dr. sc. Branko Katalinić 

 

Teme završnih radova 

1)    Automatski uređaji za podporu brodske logistike 

 U okviru ovoga rada treba analizirati tipične logističke zadatke na  suvremenim brodovima različitih 

namjena i to za vrijeme ukrcaja, tijekom  vožnje i prilikom iskrcaja tereta. Analiza treba obuhvatiti 

čvrste, tekuće i plinovite terete kao i medije koji služe za funkcioniranje broda. Opisati tipične zadatke 

automatskih uređaja, njihovu građu i funkcioniranje. Posebnu pažnju treba obratiti interakciji između 

automatskih uređaja i posade. 

 2)    Sigurnosni automatski uređaji 

 U okviru ovoga rada potrebno je dati prikaz potencijalnih opasnosti za brod, pogon broda, teret i 

posadu i na koji način se te opasnosti blagovremeno mogu uočiti, spriječiti ili u slučaju njihovoga 

nastanka obuzdati i staviti pod nadzor. Za različite opasnosti koriste se različita sredstva i za to 

obučeni ljudi. Potrebno je analizirati i dati prikaz  tipičnih poluautomatskih i automatskih sredstava i 

uređaja. Poseban osvrt  treba dati na interakciju automatskog uređaja i čovjeka. Ogledni primjeri. 

Prikazati aktualno stanje i moguće trendove razvoja. 

 3)    Mobilni roboti za inspekcijske zadatke 

U okviru ovoga rada potrebno je dati prikaz razvoja mobilne robotike, njezin povijesni razvoj, 

aktualno stanje i trendove razvitka. Na odabranim oglednim primjerima treba analizirati mogućnosti i 

ograničenja robota s jedne i kompleksnost postavljenoga inspekcijskoga zadatka s druge strane. 

Opisati scenario rada i algoritme njegovoga odvijanja. U radu je potrebno načiniti posebni osvrt na 

potrebe, mogućnosti i ograničenja primjene mobilne robotike na suvremenim brodovima,  

platformama i općenito u pomorskoj tehnici. 

 4)    Podvodna robotika 

U okviru ovoga rada potrebno je dati prikaz razvoja podvodne robotike,  njezin povijesni razvoj, 

aktualno stanje i trendove razvitka. Na > odabranim oglednim primjerima treba analizirati 

mogućnosti i ograničenja robota s jedne i kompleksnost postavljenoga zadatka s druge strane. 

Opisati scenario rada i algoritme njegovoga odvijanja. U radu je potrebno načiniti posebni osvrt na 

potrebe, mogućnosti i ograničenja primjene podvodne robotike za različite zadatke u pomorstvu. 

 5)    Servisna robotika 

 U okviru ovoga rada potrebno je dati prikaz razvoja servisne robotike,  njezin povijesni razvoj, 

aktualno stanje i trendove razvitka. Na odabranim oglednim primjerima iz treba analizirati 

mogućnosti i  ograničenja robota s jedne i kompleksnost postavljenoga zadatka s druge  strane. 

Opisati scenario rada i algoritme njegovoga odvijanja. U radu je potrebno načiniti posebni osvrt na 

potrebe, mogućnosti i ograničenja primjene servisne robotike za različite zadatke na suvremenim 

brodovima i u pomorstvu. 



Nastavnici s kojima se možete dogovoriti oko teme završnog rada (osobno ili putem  e-maila dostupnog 

na web stranici odjela): 

 

Prof.dr.sc. Nikica Uglešić 

Prof.dr.sc. Branko Katalinić 

Prof.dr.sc.  Leonardo Marušić 

Prof.dr.sc. Stewart Schultz 

Doc.dr.sc. Ivan Gospić 

Mr.sc. Petar Čovo   

Dr.sc. Marijan Gržan   

Mr.sc. Ante Panjkota 


